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14. Web stranica:

www.mf.untz.ba

15. Ciljevi nastavnog predmeta:

« Upoznati studente sa razvojem mehatronickih sistema,

« Upoznavanje studenata sa komponentama mehatronickih sistema,

« Prikazati koncept integracije senzora i aktuatora, analogija sa bioloskim sistemima,
« Upoznati studente sa slozenim mehatronickim sistemima.

16. Ishodi ucenja:

Nakon uspjesnog zavrsetka ovog predmeta, student ée biti u stanju da:
« Sticanje posebnih znanja koja se odnose na integraciju mehatronickih sistema uz analogiju na bioloske sisteme.

17. Indikativni sadrZaj nastavnog predmeta:

SadrZaj predmeta (nastavne jedinice):

1. Biomehatronika - opéi pojmovi.

2. Analogija mehanickih sistema sa insektima i Zivotinjama. Osnovna podjela i izgradnja modula; deskrptivni (verbalni
. slikoviti) moduli, matematicki moduli, fizicki moduli.

. Izrada mehatroni¢kog modula baziranog na biomehanickim sistemima (insekti i Zivotinje).

. Komponente biomehatronickih sistema sa osvrtom na aktuatorski i senzorski sistem.

. Reaktivna paradigma upravljanja mehatronickim sistemom.

A Ul W

. Simulacija primjene mehatronickog modula baziranih na biomehatronickim vise¢lanim sistemima.
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18. Metode ucenja:

Nacdin realizacije nastave

* Predavanja - teorijska predavanja, aktivna dvosmjerna komunikacija student
profesor, koriStenje popratnih multimedijalnih sredstava, te tehnika aktivnog ucenja,
obavezno prisustvo studenata;

19. Objasnjenje o provjeri znanja:

Izrada seminarskog rada sa deskriptivnim i matemati¢kim modulom (mehatroni¢ki) baziran na ponasanju
biomehanickih sistema. Odbrana rada je usmena i javna.

20. Tezinski faktor provjere:

Nacin ocjenjivanja:
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21. Osnovna literatura:

1. Iserman,R.: ,Mechatronic Systems*; Springer-Verlag, London, 2003.
2.Schiessle,E.:Mechatronik-Sensoren,Vogel-Buchverlag,Frankfurt,2004.

3.Novakovi¢, B., Majetié, D., Sirok, M.; “Umjetne neuronske mre¥e”, Fakultet strojarstva i brodogradnje, Zagr

22. Internet web reference:

23. U primjeni od akademske godine:

2012/13

24. Usvojen na sjednici NNV/UNV:
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