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14. Web stranica:

www.mf.untz.ba

15. Ciljevi nastavnog predmeta:

Sticanje opstih i posebnih znanja koja se odnose na izradu matemati¢kog modela mehatronickih sistema

16. Ishodi ucenja:

17. Indikativni sadrZaj nastavnog predmeta:

Matematicko modeliranje mehanickih i elektri¢nih sistema. Analogija elektromehanickih sistema. Analogija
dinamickih sistema sa posebnim osvrtom na modeliranje DC motora. Sinergijska integracija komponenti
mehatronickih sistema. Odredivanje matemati¢kog modela sloZene strukture mehatronickog sistema uz primjenu PID
regulatora.
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18. Metode ucenja:

Predavanja se izvode na klasi¢ni nacin, koriStenjem multimedijalnih resursa te tehnikama aktivnog ucenja i u¢eséa
studenata.

19. Objasnjenje o provjeri znanja:

Izrada seminarskog rada kroz koji ¢e se predstaviti analogija mehanickih i elektri¢nih sistema sa metematickim
modulom fizickog modula mehatronickog sistema koji se radi u sklopu obaveznog predmeta. Odbrana rada je usmena
ijavna.

20. Tezinski faktor provjere:
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21. Osnovna literatura:

Iserman R.: Mehatronic System, Springer-Verlag, London, 2003.
Bo, Hanus: Mechatronik, Legoprint, Lavis, 2005.

22. Internet web reference:

23. U primjeni od akademske godine:

2012/13

24. Usvojen na sjednici NNV/UNV:
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