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1. Puni naziv nastavnog predmeta:

Opto-mehatronicki sistemi

2. Skraceni naziv nastavnog predmeta / Sifra:

3. Ciklus studija:

-

4.Bodovna vrijednost ECTS:

I

5. Status nastavnog predmeta:

6. Preduslovi za polaganje nastavnog predmeta:

Nema

7. Ogranicenja pristupa:

Nema ‘

8. Trajanje / semest(a)r(i):

BN

9. Sedmicni broj kontakt sati i ukupno studentsko radno opterecenje na
predmetu:

(za dvosemestralne Opterecenje:
predmete) (u satima)

9.1. Predavanja E C’ Nastava: | 33.75
9.2. Auditorne vjezbe E C’ Individualni rad: | 54.67
9.3. Laboratorijske / prakti¢ne vjezbe C’ Ukupno: | 88.42

Semestar (1) VI Semestar (2)

10. Fakultet:

MasinsKi fakultet ‘

11. Odsjek / Studijski program :

Mehatronika ‘

12. Nosilac nastavnog programa:

dr. sc. Mirza Bec¢irovié, docent

13. Ciljevi nastavnog predmeta:

Osnovni cilj izvodenja nastave iz predmeta ,0PTO-MEHATRONICKI SISTEMI“ je razumijevanje prirode, funkcije i uloge
optickih elemenata, koji ¢ine opto-mehatronicki sistem te ovladavanje neophodnim teorijskim i prakti¢nim vjestinama iz
oblasti proucavanja predmeta u cilju pove¢anja saznanja u oblasti opto-mehatronickih sistema kao i unaprjedenje
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efikasnosti i njihove uspjesne integracije sa ostalim segmentima u proizvodnim procesima. Programiranje opto-
mehataronickih sistema u softveru Matlab.

14. Ishodi ucenja:

Na kraju semestra/kursa uspjes$ni studenti, koji su tokom ¢itavog nastavnog perioda kontinuirano obavljali svoje obaveze,
biti ¢e osposobljeni u oblasti programiranja, upravljanja i regulacije mehatroni¢kim sistemima, odnosno da samostalno
mogu neki mehanicki sistem opremiti sa adekvatnim komponentama-optickim elementima, sa ciljem pretvaranja istog u
opto-mehatronicki sistem (laserski skeneri, laser gravirke, MEMS, AFM mikroskopi i drugi).

15. Indikativni sadrZaj nastavnog predmeta:

1. Razumijevanje opto-mehatronicke tehnologije/sistema i njene primjene, historijski razvoj opto-mehatronicke
tehnologije

. Opto-mehatronicka integracija - opticka revolucija

. Glavne funkcije i osnovne uloge optickih elemenata u opto-mehatronickim sistemima

. Prakti¢ni opto-mehatronicki sistemi

. Klase opto-mehatronickih sistema

. Opticki elementi ugradeni u mehatronicki sistem i mehatronicki elementi ugradeni u opticki sistemi
Test1

. Opto-mehatronicki proizvodi i procesi

. Osnovni i opto-mehatronicki dizajn

10. Opticki pretvaraci, senzori sa optickim vlaknima

11. Opticki senzori dometa - opticko mjerenje pomjeranja

12. Opticki i direktni opticki aktuatori

13. RjeSavanje problema upravljanja i nadzora procesa i sistema u masinstvu

14. Primjena inteligentnih senzorskih, aktuacionih i integrisanih digitalnih upravljackih sistema.

15. TestlII

©ONO VTR WN

16. Metode ucenja:

Predavanja, laboratorijske vjezbe, projektni zadatak i konsultacije.

- Predavanja uz upotrebu multimedijalnih sredstava, tehnika aktivnog ucenja i uz aktivno ucesce i diskusije studenata;
- Laboratorijske vjezbe, rjesavanje prakti¢nih problema vezanih za tematiku izu¢avanog predmeta, aktivna dvosmjerna
komunikacija student - asistent (prakti¢na i sofverska simulacija opto-mehatronickih sistema).

- Projektni zadatak (samostalan rad studenta na rjesavanju postavljenog problema)

- Konsultacije (pet sati sedmicno);

17. Objasnjenje o provjeri znanja:

Metode provjere znanja su: testovi, projektni zadatak i zavrsni ispit.

« Testovi iz teorije predstavljaju oblik kontinuiranih provjera u okviru kojih studenti rjesavaju teoretska pitanja iz
odredenih oblasti. Tokom semestra studenti rjeSavaju 2 testa. Za svaki test student moze osvojiti do 20 bodova, $to
ukupno ¢ini maksimalno 40 bodova. Kako bi uspjesno polozio test student mora osvojiti minimalno 10 bodova iz svakog
testa.

* Tokom semestra studenti izraduju projektni zadatak i isti kolokviraju kod predmetnog asistenta. Student na izradu
projektnog zadatka moze ostvariti maksimalno 30 bodova.

e Zavrsni ispit student polazZe pismeno/usmeno nakon prethodno ispunjenih uslova koji se odnose na redovno prisutvo i
aktivnost na nastavi i laboratorijskim vjezbama, pri ¢emu moze osvojiti maksimalno 25 bodova. Zavrsni ispit se sastoji iz
teorijskih pitanja.

Da bi student poloZio predmet mora ostvariti minimalno 54 kumulativna boda.

18. Tezinski faktor provjere:

Ocjena na ispitu zasnovana je na ukupnom broju bodova koje je student stekao ispunjavanjem predispitnih obaveza i
polaganjem ispita, kao $to slijedi:

Predispitne obaveze

Prisutnost nastavi i vjezbama 5

Projektni zadatak 30
Test1 20
TestII 20

Ukupno predispitne obaveze 75
Zavrs$ni ispit 25

Ukupni maksimum 100
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Bodovna skala za kona¢nu ocjenu je:

Ocjena Opisno Slovno/Bodovi
5 (pet) Ne zadovoljava minimalne kriterije F <54

6 (Sest) Zadovoljava minimalne kriterije E 54-64

7 (sedam) Opcenito dobar, ali sa znacajnim nedostacima D 65-74

8 (osam) Prosjecan, sa primjetnim greskama C75-84

9 (devet) Iznad prosjeka, sa ponekom greskom B 85-94

10 (deset) Izuzetan uspjeh bez gresaka ili sa neznatnim greSkama A 95-100

19. Obavezna literatura:

1. H. Cho.: "Opto-mechatronic systems - techniques and applications", 2003.
2. G. Obinata, A. Dutta.: "Vision systems - applications”, 2007.

20. Dopunska literatura:

1. H. Cho.: "Opto-mechatronic systems - fusions of optical and mechatronic enigneering", 2006.

21. Internet web reference:

22.U primjeni od akademske godine:

2025/2026 ‘

23.Usvojen na sjednici NNV/UNV:
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