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1. Puni naziv nastavnog predmeta:

Elektromotorni pogoni

2. Skradeni naziv nastavnog predmeta / Sifra:

ne popunjavati

3. Ciklus studija:

1

4. Bodovna vrijednost ECTS:

6

5. Status nastavnog predmeta:

(® Obavezni (" Izborni

6. Preduslovi za polaganje nastavnog predmeta:

Elektri¢na mjerenja, Elektri¢ne masine I

7. OgraniCenja pristupa:

8. Trajanje / semestar:

1 7

9. Sedmicni broj kontakt sati:

9.1. Predavanja: 3

9.2. Auditorne vjeZbe: 1

9.3. Laboratorijske / prakti¢ne vjeZbe:

10. Fakultet:

Fakultet elektrotehnike

11. Odsjek / Studijski program:

Elektrotehnika i racunarstvo

12. Odgovorni nastavnik:

dr.sc. Vlado MadZarevi¢, red.prof.

13. E-mail nastavnika:

vlado.madzarevic@untz.ba
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14. Web stranica:

15. Ciljevi nastavnog predmeta:

Educiranje studenata iz oblasti elektromotornih pogona

16. Ishodi ucenja:

Studenti ¢e nakon odslusanog predmeta i poloZenog ispita biti osposobljeni za:
- osnovno projektovanje elektromotornih pogona

- osnovnu analizu uticaja momenta tereta na pogonski motor

- analizu statickih i dinamickih stanja elektromotornih pogona

- proracun gubitaka elektromotornog pogona

- izbor pogonskog motora za tipi¢ne industrijske primjene

17. Indikativni sadrzaj nastavnog predmeta:

Osnovna stanja EMP, Karakter momenta tereta, Mehanicke karakteristike radnih mehanizama i pogonskih motora,
EMP sa istosmjernim nezavisno uzbudenim motorom, EMP sa istosmjernim serijskim motorom, EMP sa asinhronim
motorom, Trajanje prelaznih pojava EMP, Gubici asinhronih i istosmjernih motora u dinamickom rezimu rada EMP,
Staticka stabilnost EMP, Prilagodavanje EMP radnom mehanizmu i izvoru energije, Spajanje i podeSavanje EMP sa
istosmjernim motorom upravljanim radnim otporima, EMP upravljan naponom izvora, PodeSavanje brzine vrtnje
asinhronog motora otporima u rotorskom krugu i preklapanjem polova, Spajanje i podeSavanje EMP sa sinhronim
motorom, ViSemotorni EMP, Elektri¢ne osovine, Mehanicka dinamicka stanja EMP sa istosmjernim i asinhronim
motorom, Forsiranje toka uzbude, ReZimi opterecivanja, rastere¢ivanja i dinamicki pad brzine EMP, Dinamicka stanja
teskih EMP, Promjena opterelenja, udarci tereta. Metode za smanjenje gubitaka EMP.
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18. Metode ulenja:

Planirano je da se nastava izvodi klasi¢nim pristupom, koriStenjem table i krede, zbog baznih stanja koje je potrebno
da studenti usvoje.

19. Objasnjenje o provjeri znanja:

Dvije parcijalne provjere znanja (kombinacija teorijskih pitanja i zadataka) i zavr$ni ispit.

20. Tezinski faktor provjere:
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21. Osnovna literatura:

B. Jurkovi¢, "Elektromotorni pogoni", Skolska knjiga, Zagreb, 1978.
V. Vuckovié, "Elektri¢ni pogoni", Akademska misao, Beograd, 2002.
A. HodZi¢, N. Mehinovi¢, "Elektromotorni pogoni i upravljanje-Zbirka rijeSenih zadataka", Univerzitet u Tuzli, 2006

22. Internet web reference:

23. U primjeni od akademske godine:

2016/2017

24. Usvojen na sjednici NNV/UNV:

04.04.2016.
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