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14. Web stranica:

15. Ciljevi nastavnog predmeta:

Cilj predmeta je upoznavanje studenata sa savremenim diskretnim (digitalnim) sistemima i metodama za upravljanje
i regulaciju dinamickih sistema. Upoznavanje studenata sa diskretnim sistemima, i metodama diskretizacije,
realizacije i simulacije diskretnih sistema. Analiza stabilnosti i kanoni¢ne forme zapisa sistema. Digitalni filteri. Zapisi
i analiza sistema u diskretnom prostoru stanja, regulator u prostoru stanja.

16. Ishodi ucenja:

Ishodi su da studenti obvladaju znanjem o savremenim diskretnim (digitalnim) sistemima i metodama za upravljanje
i regulaciju dinamickih sistema.

17. Indikativni sadrzaj nastavnog predmeta:

Fourierova analiza i uzorkovani signali. Z-transformacija i inverzna Z-transformacija. Diskretna i brza Fourierova
transformacija. Jednacine stanja i prenosna funkcija diskretnog sistema upravljanja. Odnos izmedu odziva i
svojstvenih vektora. Diskretna fundamentalna matrica i matrica prelaza stanja. Ravnotezna stanja diskretnog sistema.
0dziv nehomogenog diskretnog sistema. Simulacija i realizacija diskretnih sistema Frekvencijski odziv sistema,
diskretni ekvivalenti kontinualnih prenosnih funkcija. Metode transformacija (bilinearna i metoda stepenicaste
invarianse). Kanoni¢ni oblici. Analiza opservabilnosti, upravljivosti i stabilnosti. Diskretni regulatori (PID, opsti
linearni, pole placement, dead beat...) Regulator i observator stanja. Ponasanje sistema izmedju tacki uzorkovanja.
Vodenje sistema sa vremenskim kasnjenjem.
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18. Metode ulenja:

Planirane aktivnosti: konkretno iskustvo, promatranje i promisljanje, stvaranje apstraktnih koncepata i aktivno
eksperimentisanje. Kao stilovi uenja preferiraju se: vizuelni stil, auditivni, verbalni,logi¢ko-matematicki, drustveni i
samostalni. Najznacanije metode ucenja na predmetu su:

- Predavanja uz upotrebu multimedijalnih sredstava, tehnika aktivnog uéenja i uz aktivno ucesée i diskusije
studenata;

- Auditivne vjeZbe;

- Priprema i izlaganje grupnih i individualnih seminarskih radova

19. Objasnjenje o provjeri znanja:

Ispit se polaZe pismeno i usmeno. Pismeni ispit je kombinacija teoretskih pitanja i racunskih primjera radenih na
predavanjima i na laboratorijskim vjeZbama. Zavrs$ni ispit je usmeni ispit koji se sastoji od teoretskih pitanja.

20. Tezinski faktor provjere:

Obaveze studenta Bodovi
Prisutnost na predavanjima 5
Prisutnost na vjezbama 5
Seminarski rad 10

Mini testovi 30 (2x15)
Ukupno predispitne obaveze 50
Zavrsni ispit 50
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21. Osnovna literatura:

D.Matko, "Diskretni regulacijski sistemi", ZaloZba FER, Ljubljana 1991
K.Ogata: "Discrete time control", Prentice-Hall, 1990
K.Astrom, B. Wittenmark: "Computer Controlled Systems", Prentice-Hall, 1997

22. Internet web reference:

23. U primjeni od akademske godine:
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